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D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych
z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych, ktére zostang wykonane w ramach
inwestycji: Budowa drog dla obszaru ograniczonego ul. Wojska Po Iskiego, Sportowej, Hubala
oraz dz. Nr 48 obr. 7 m. Kamie nsk i drogi t aczacej ul. Wojska Polskiego z ul. Wrzosow g w
Kamie nsku.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres rob6t obj etych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg wykonania robét wymienionych w p. 1.1,
zwigzanych z przeniesieniem istniejacej osnowy geodezyjnej w uzgodnieniu z Osrodkiem
Dokumentacji, zalozeniem osnowy realizacyjnej, wyznaczeniem trasy i punktéw wysokosciowych,
wytyczeniem obiektow inzynierskich oraz obstugg geodezyjng realizacji zadania.

Roboty prowadzone sg dla calej projektowanej inwestycji.

Okre $lenia podstawowe

Okres$lenia podane w niniejszym STWIORB sg zgodne z obowigzujgcymi aktami prawnymi
i okresleniami podanymi w STWIORB D-M.00.00.00 ,wWymagania Ogélne”.

1.4.1. Osrodek Dokumentacji - centralny, wojewoddzkie i powiatowe os$rodki dokumentacji
geodezyjnej i kartograficznej, prowadzone przez odpowiednie organy Stuzby Geodezyjnej
i Kartograficznej.

1.4.2. Osnowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (pozioma i wysokosciowa), przeznaczona

do geodezyjnego wytyczenia elementéw projektéw w terenie oraz geodezyjnej obstugi budowy
i montazu urzadzen i konstrukciji.

1.4.3. Reper - zasadniczy element znaku wysokosciowego lub samodzielny znak wysokosciowy
(np. reper $cienny), wykonany najczesciej z metalu i majacy jednoznacznie okreslony punkt, ktérego
wysokos¢ jest wyznaczona.

1.4.4. Znak geodezyjny - znak z trwatego materialu umieszczony w punktach osnowy geodezyjne;j.

1.5. Ogolne wymagania dotycz gce robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$é wykonania Robot, ich zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowg, STWIORB i poleceniami Kierownika Kontraktu.

Ogolne wymagania Robdét podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania Ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Do stabilizacji punktow gtdwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o diugo$ci dostosowanej do potrzeb.
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Paliki drewniane do stabilizacji pozostatych punktéw powinny mie¢ srednice od 0,05-0,08 m i dlugos¢
okoto 0,80 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce srednicy 5 mm i dtugosci
okoto 0,04 m.

Wszystkie elementy uzywane do stabilizacji punktéw powinny mie¢ dtugos¢ dostosowang do aktualnie
panujacych warunkéw atmosferycznych i powinny pozwoli¢ na stabilizacje punktéw w sposéb
okreslony w niniejszej STWIORB. Ewentualna wymiana punktéw z powodu ich zniszczenia lub
warunkow atmosferycznych nie moze powodowac roszczen Wykonawcy o dodatkowg zaptate.

Do stabilizacji punktéw wysokosciowych - reperéw roboczych (kiedy zajdzie potrzeba ich odtworzenia
lub zageszczenia), nalezy uzy¢ stupkéw betonowych.

Do wykonania opiséw i oznaczen punktéw mozna uzywac farby chlorokauczukowej w dowolnym
kolorze oprécz biatego.

3. SPRZET

Roboty pomiarowe nalezy wykonac¢ nastepujacym sprzetem geodezyjnym:

- instrumenty typu Total Station o dokfadnosci pomiaru katow 10°° oraz odlegtosci 5 mm
+5 mm/km,

- nasadki dalmiercze o doktadnosci pomiaru odlegtosci 5 mm =5 mm/km,

- teodolity o doktadno$ci pomiaru katéw 10,

- niwelatory o doktadnosci pomiaru 5 mm/km,

- tyczki, faty, tasmy stalowe i ruletki,.

Dopuszcza sie stosowanie odbiornikéw GPS zapewniajacych uzyskanie dokladnosci zgodnych

Z niniejszg STWIORB.

Wszystkie uzywane do Robot instrumenty geodezyjne powinny by¢ zrektyfikowane oraz posiadac

wymagane przepisami szczegélnymi swiadectwa legalizaciji.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dla transportu podano w STWIORB D-M.-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania Robét

Ogolne zasady wykonania Rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

Prace pomiarowe nalezy wykona¢ zgodnie z pkt.1.3 oraz Instrukcjami GUGIK wymienionymi

w p.10 niniejszej STWIORB. Zamawiajgcy ma obowigzek przekazaé Wykonawcy ,Materiaty

geodezyjne” (zawarte w Dokumentacji Projektowej) potrzebne do wykonania Rob6t wymienionych

pkt.1.1.

Roboty obejmujg wykonanie:

a) wyznaczenie dla potrzeb Robd6t w ramach Kontraktu:

- punktéw osi trasy,

- punktéw wyznaczajacych mierzone przekroje poprzeczne,

- reperdw roboczych,

b) wyznaczenie punktéw gtownych osi trasy, w tym poczatkdw i koncéw krzywych przejsciowych
i tukéw kotowych, z zageszczeniem ich wg potrzeb i na zadanie Kierownika Kontraktu,

¢) wyznaczenia przekrojow poprzecznych z wytyczeniem dodatkowych przekrojéw wedtug potrzeb,

d) wyznaczenia dodatkowych punktéw osi w rejonie obiektobw mostowych i zalozenie reperow
roboczych przy tych obiektach,

e) stabilizacji punktéw w sposéb chroniacy je przed zniszczeniem,

f) pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktéw,

g) w razie potrzeby odtworzenie i ustalenie zniszczonych lub uszkodzonych punktéw osnowy
geodezyjnej i ustalenie ich wspotrzednych, tacznie z ich zgtoszeniem do Panstwowego Zasobu
Geodezyjnego,

h) utrzymywanie zastabilizowanych punktéw w niezbednym zakresie,

i) aktualizacja zasobu mapowego w zakresie wynikajacych z przepiséw Prawa Geodezyjnego
oraz szczegotowych ustalen STWIORB,

j) stabilizacja granic znakami granicznymi i $wiadkami betonowymi na granicy po stronie
wewnetrznej,

k) wykonanie, stabilizacja i aktualizacja osnowy pomiarowej oraz aktualizacja i odtworzenie osnowy
panstwowej, zgodnie z zasadami okreslonymi w niniejszej STWIORB.

Obowigzujacy uktad odniesienia dla wysokosci - Uktad Kronsztadt 65.
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5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byé wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przystgpieniem do Robd6t Wykonawca powinien uzyskaé dane zawierajgce lokalizacje
i wspotrzedne punktow gtdwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzié
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegétowego wytyczenia Robét.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Kierownika Kontraktu o wszelkich btedach wykrytych
w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej sg zgodne
Z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie
réznig sie od rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowej, to powinien powiadomié o tym
Kierownika Kontraktu. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed
podjeciem odpowiedniej decyzji przez Kierownika Kontraktu.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Kierownika Kontraktu.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okre$lajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych
punktéw. Forma i wzér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Kierownika Kontraktu.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen
w czasie trwania Robo6t. Jezeli znaki pomiarowe zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie
lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia Robdét,
to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowe] realizacji Robét nalezg
do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Osnowa realizacyjna

Przed przystapieniem do Rob6t, Wykonawca ma obowigzek zaprojektowac, wyznaczy¢
i zastabilizowa¢ osnowe pomiarowg dla calosci Rob6t. Rozmieszczenie punktéw osnowy oraz
punktéw wysokosciowych powinno by¢ takie, aby kazdy punkt zlokalizowany w obrebie Rob6t byt
namierzalny co najmniej z dwoch punktéw osnowy poziomej oraz co najmniej jednego punktu osnowy
pionowej, z zalozong doktadnoscia.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami Rob6t zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej

i obiektéw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych,

istniejacych budowlach wzdluz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy

zalozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie

w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Kierownika Kontraktu.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jedno-

znaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.

Doktadnos¢ osnowy realizacyjnej powinna odpowiada¢ doktadno$ci osnowy pomiarowej panstwowej

lll-ciej klasy. Osnowa realizacyjna powinna by¢ dowigzana do osnowy panstwowej (poziomej

i pionowej) klasy nie nizszej niz ll-giej.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy utrzymanie osnowy realizacyjnej w trakcie realizacji Robot.

Osnowe realizacyjng nalezy aktualizowa¢ nie rzadziej niz:

a) w trakcie trwania Robo6t - co miesigc oraz w przypadku kazdego naruszenia ktéregokolwiek punktu
osnowy poziomej lub pionowej; za naruszenie osnowy uznaje sie réwniez uzasadniong obawe
Wykonawcy lub Kierownika Kontraktu, ze takie naruszenie nastgpito.

Jakiekolwiek uzupetnienie punktow osnowy pomiarowej (poziomej i pionowej) lub koniecznosc

czestszej aktualizacji osnowy, niz w okresach granicznych podanych w niniejszej STWIORB nie moze

powodowaé roszczeh Wykonawcy o dodatkowg zaptate.

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowg przy wykorzystaniu osnowy
realizacyjnej i (lub) osnowy panstwowej, ktéra zostata zaktualizowana w sposéb podany w pkt. 5.3.
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O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtébwnych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji Projektowej
nie moze by¢ wieksze niz+5 cm.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca Robot zastgpi
je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg Robét.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow
na powierzchni terenu (okreslenie granicy Robdt), zgodnie z Dokumentacja Projektowa oraz
w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia Robét i w miejscach
zaakceptowanych przez Kierownika Kontraktu.

Do wyznaczania krawedzi nasypéw i wykopdw nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy nalezy stosowac¢ w przypadku nasypéw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopoéw
gtebszych niz 1 metr. Odlegto$¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania
terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos¢ ta co najmniej powinna odpowiadaé odstepowi
kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokitadnoscia + 1,0 cm w stosunku
do rzednych okreslonych w Dokumentaciji Projektowe;.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z Dokumentacjg Projektowa.

5.6. Wyznaczenie poto zenia obiektéw in Zynierskich

Dla kazdego z obiektéw inzynierskich nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu inzynierskiego (wiaduktow, przejs¢ podziemnych, kladek dla pieszych,
muréw oporowych, ekrandw akustycznych, tuneli itp.),

b) wytyczenie punktéw okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu inzynierskiego, w szczegélnosci
fundamentéw, przyczotkéw i podpor.

W przypadku obiektow inzynierskich dokumentacja projektowa powinna zawiera¢ opis odpowiedniej

osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola polega na sprawdzeniu wykonania Robét geodezyjnych zgodnie z wymogami
i doktadnosciami wymienionymi w punkcie 5.

Roboty objete STWIORB odbiera Kierownik Kontraktu na podstawie przedstawionych przez
Wykonawce szkicow, dziennikbw pomiarowych i protokotéw wg zasad okreslonych w STWiORB
D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiaru odtworzenia trasy i wyznaczenia punktow wysokosciowych jest komplet (kpl.)
wyznaczonej sytuacyjnie i wysokosciowo oraz zastabilizowanej trasy, facznie z wykonaniem
wszystkich niezbednych czynnosci majacych na celu wykonanie i odbior Robot.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru Rob6t podane sg w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty objete STWIORB odbiera Kierownik Kontraktu na podstawie przedstawionych
przez Wykonawce szkicéw, dziennikow pomiarowych i protokotéw.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ptaci sie za komplet (kpl.) odtworzenia trasy i wyznaczenia punktéw wysokosciowych po dokonaniu
odbioru Rob6t wg punktu 8.

Zakres Robot obejmuje:

- zaprojektowanie osnowy realizacyjnej,

- przeniesienie istniejgcej osnowy w geodezyjnej w uzgodnieniu z Osrodkiem Dokumentaciji,

- zalozenie osnowy realizacyjnej,
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wytyczenie w oparciu o dane projektowe i istniejacy przebieg trasy punktow gtdéwnych trasy
tj. poczatkéw i koncéw elementéw geometrycznych - krzywych przejsciowych i tukéw kotowych
oraz ramp przechytkowych z ich zastabilizowaniem sytuacyjnym i wysokosciowym,

wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe miejsc przekrojbw poprzecznych zgodnie
z Dokumentacjg Projektowa oraz ich zageszczenie w spos6b podany w pkt.5, oznaczenie
pikietazu w sposéb trwaty oraz odtworzenie uszkodzonych punktéw na biezgco do zakohczenia
okresu gwarancyjnego,

zabezpieczenie wyznaczonych punktow i reperéw w celu ich odtworzenia,

w razie potrzeby odtworzenie i ustalenie zniszczonych lub uszkodzonych punktéw osnowy
geodezyjnej i ustalenie ich wspétrzednych, tacznie z ich zgtoszeniem do Panstwowego Zasobu
Geodezyjnego,

uzyskanie wszystkich niezbednych danych z Panstwowego Zasobu Geodezyjnego,

aktualizacja punktow osnowy panstwowej (poziomej i pionowej),

wytyczenie obiektow inzynierskich i budowlanych,

wykonanie pomiaréw geodezyjnych powykonawczych,

wykonanie, zastabilizowanie i utrzymanie w okresie Robo6t, gwarancji i rekojmi punktow osnowy
realizacyjnej,

aktualizacja zasobu mapowego w zakresie wynikajacym z przepiséw Prawa Geodezyjnego
oraz szczego6towych ustalen innych STWIORB,

wykonanie wszystkich niezbednych czynnosci okreslonych w niniejszej STWIORB na podstawie
szkicow i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych oraz protokotow kontroli zgodnie z zasadami
okreslonymi w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania Ogélne”,

pozyskanie niezbednych materiatéw geodezyjnych,

wykonanie niezbednych zgtoszen i innych czynnosci przewidzianych odpowiednimi przepisami,
zakup i transport materiatéw i sprzetu,

oznakowanie miejsca Robot i jego utrzymanie,

wykonanie innych czynnosci niezbednych do realizacji Robét objetych niniejszg STWIORB.

PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z 17.05.1989 - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz.163 z pézniejszymi
Zmianami).

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Giéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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